SERVOPOHON
RADA ALFxx4

PROVOZ

Pohony ESBE fady ALF jsou fizeny bud trojbodovym
pohyblivym signalem, nebo proporcionalnim signalem
(napt. 0-10 V, 2-10 V, 4-20 mA). Proporciondlni fidici signal
urychluje nastavovani pohonu.

V rezimu proporciondlniho fizeni je pracovni rozsah
pohonu automaticky ptizptisobovan zdvihu ventilu.
Elektronika pohonu se potom postara o nastavovani
koncovych poloh ventilu.

FUNKCE

- Pohon
Pfi fizeni proporcionalnim signdlem ma plny zdvih
rozli$eni 500 krokd, coZ v kombinaci s linearnimi ventily
ESBE umoznuje ptresnou regulaci pritoku.

- Ru¢ni ovladéani
Na pohonu je paka pro ru¢ni ovladani. Kdyz se otoci
dolti, motor se zastavi. Potom lze pohon ovladat ru¢né
otacenim paky.

- Zpétny signal polohy
Pohon je vybaven 2-10V stejnosmérnym zpétnym
signélem polohy.

- Diagnostika
Pohon je vybaven autodiagnostickym algoritmem.
Diagnostické udaje jsou sdélovany cervené/zelené blikajicim
indikatorem LED na desce plo$nych spojii pod krytem.
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- Sekven¢ni Fizeni
Pohony (s proporcionalnim fidicim signalem) lze ridit
sekven¢né.

SPOJOVACI SADY
Pohon nabizi jednoduchou montaz a snadné zapojeni.
V ptipadé instalace na linedrni ventily ESBE neni nutna
spojovaci sada.

Pro ostatni ventily jsou k dispozici nasledujici montézni sady:
C. vyr.
26000200 Siemens VVF 31, VXF 31,

VVG 41, VXG 41, VVF 52, VVE 61, VXF 61, VVF 45,
VVE 51, VXF 11,VVG 11, VEG 34
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ALF264, ALF364, ALF464

DOPLNKY

Koncové kontakty ALF801 se dodavaji jako piislusenstvi.
Tyto kontakty lze pouzivat k signalizaci koncové polohy nebo
k reléovému tizeni dalsiho zafizeni (plati pouze v rezimu
proporcionalniho fizeni).

C.vyr.
26201100 Koncové kontakty ALF801
26201200 Ohfiva¢ htidelky ALF802, 24 V

TECHNICKE UDAJE
Napéjeci napéti: 24 V sti. 20 %, 50/60 Hz
24V ss. (22-30V ss.)

Prikon: viz tabulka
Zdvih: 5-30/5-60 mm
Sila: B800-2200 N

Pracovni cyklus:
Okolni teplota:
VlIhkost vzduchu:
Trida kryti:
Zpétny signal polohy, ,U"

Proporcionalni fidici signal, ,Y*:

max. 50 %/h
-10°C - +50 °C *
max. 90 % rel.

IP 54

2-10V ss. (0-100 %)

0-10Vss, 2-10V ss.
0-5Vss, 5-10V ss.
2-6Vss,B6-10V ss.

4-20 mA
Doba béhu pri proporcionalnim signalu
Varianta 600, 1000, 1500 N:

Ventil se zdvihem v rozsahu  5-15 mm: 15 s

Ventil se zdvihem v rozsahu 16-25 mm: 20 s

Ventil se zdvihem v rozsahu 26-60 mm: 30s

Varianta 2200 N:

Ventil se zdvihem v rozsahu  5-60 mm: 60 s
Trojbodové provozni napéti (zdroj): 24 V stft.
Trojbodové provozni napéti (pokles): 24 V stit/ss.
Doba béhu pri trojbodovém ridicim signalu: B0 s
Hmotnost: 1,5 kg
Material
Obal: Plast
Skrif: Hlinik

ventil by mél byt vybaven ohrivaéem hridelky ALF802.
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EMC 2014,/30/EU
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ZDVIHOVE VENTILY A SERVOPOHONY
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Napajeci

5 o S o Zdvih Prikon, Prikon, -
C. wyr. Oznaceni napéti SIERN [mm] 7a bahu udrsovaci Poznamka
[V stF./V ss.]
22201100 ALF134 600 30 13VA/BW 11VA/5W 216 228
22201200 ALF264 ™ 1000 18VA/8W 11VA/5W
22201300 ALF364 1500 60 2TVA/11W 13VA/7W 240 252
22201400 ALF464 2220 25VA/10W 25VA/4W
MONTAZ A
Montézni polohy: T média -20°C... +120°C

A = ptipustna montazni poloha s teplotou média od -20 °C
do +120 °C.

B = pfipustnd montdzni poloha s teplotou média od 0 °C do
+150 °C.

C = neptipustnd montazni poloha.
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SERVOPOHON
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ELEKTRICKE ZAPOJENI
Pred motorem by mél byt pevné zapojen vicepolovy jistic.
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SEKVENCNI RIZENI
ReZim proporcionalniho Fizeni se sekvenénim Fizenim, priklad se
stejnosmeérnym ridicim signalem 2-10 V.
Pohon 1 Pohon 2
2-6V ss. 6-10V ss.
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Nastaveni prepinace DIP, pohon 1 Nastaveni prepinace DIP, pohon 2
1 VYP/ZAP 1 VYP/ZAP
VYP Regulator 2 WYP
3 ZAP proporcionaini Fdici signal 3  ZAP
4 zaP 2-10Vss. 4 zaP
5 VYP 5 ZAP
B VYP B8 VYP
7 VYP 7 VYP
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