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Assembly
No tools or assembly kits are necessary when mounting the actuator to the valve.

Follow the following sequence when mounting the actuator on the valve.

o Make sure the actuator stem and valve thread is well cleaned from dust and
other particles.

o By turning the hand wheel on the actuator put the actuator stem in the upper
end position.

o Put the yoke of the actuator on the valve guide and tighten the cap nut firmly.

When tightened firmly the actuator cannot be turned on the valve body.

Mounting positions

All mounting positions are allowed except when the actuator is under the valve
body.

In applications having medium temperatures above 80 °C it is recommended to
use thermal insulating around the pipes. Fix the valve and actuator horizontally
out from the pipe.

Never exceed the maximal ambient temperature, -5 to 55°C, of the actuator!

Manual operation

The actuators are equipped with a hand wheel as standard enabling manual op-
eration. By lifting the hand wheel a mechanical gearing disconnects and then the
actuator can be easily manually operated.

The actual position of the valve plug is indicated on the stroke indicator placed on
the actuators yoke.

! Only use the hand wheel when the power supply is disconnected.

! After releasing the hand wheel and reconnecting the power supply actuators
with a proportional control will carry out a self-adaptation stroke.

Maintenance

The actuator is maintenance free.

Setting

No setting is necessary when mounting the actuator to the valve body. Thanks
to a direct scanning of output force, actuators end positions are set automatically
according to the valves limit positions.

For actuators with proportional control (ESBE part no 2210 03 00), a self-adaptive
function is started automatically when connecting the power supply. The function
makes a full stroke of the valve to calibrate the control limits. After the self-adap-
tive function is finished the actuator begins to follow the control signal.

Such a calibration is also carried out after power supply failures longer than 24
hours and at anytime after lifting up or using of the hand wheel.

Electrical connection

Note! Before making any change or alteration in the connections remove the
supply voltage!

The connection terminals are found under the cover.

The actuators are supplied with a 1,5 m standard connection cable. However a
shielded connection cable is reccommended on actuators with proportional control
0 - 10V in cases of a harsh electric environment or with long distance connection.

Keep the connection cable away from hot pipes!

The actuator can be converted from 0-10 V voltage control signal to 0-20 mA
control signal by moving the white conductor from terminal 4 to terminal 5.

All connections must correspond to appropriate standards and shall be carried
out by authorized personnel only!

Make sure that the feeding voltage values correspond to the values indicated on
the actuator!
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Montering

Inga verktyg eller andra monteringshjédlpmedel 4r nodvéndiga for att montera
stilldonet pé en ventil. Vid montering se till att:

Stilldon och ventil ar val rengjorda.
Stilldonet &r i sitt 6vre dandlége.

Placera stilldonets anslutning 6ver ventilen och drag &t lasmuttern. Nar lasmut-
tern dr ritt dragen kan inte stilldonet vridas pa ventilen.

Installation

Alla monteringsldgen ir tillitna med undantag for nir stilldonet hamnar under
ventilen.

I anldggningar med en media-temperatur som Gverskrider 80 °C rekommenderas
att roren isoleras. Montera ventil och stilldon horisontellt ut fran roret!

Utsitt aldrig stélldonet for en hogre omgivningstemperatur, -5 till 55 °C, én den
maximalt tillatna!

Handmandvrering

Stélldonet &r utrustat med en ratt for handmanévrering. Handmanovreringen
sker genom att ratten lyfts och vrids. Den lyftande rorelsen frigor den elektriska
motorn.

Stilldonets aktuella position indikeras med en visare som foljer ventilens spindel.
! Handmanovrera endast stilldonet nir matningsspanningen ar frankopplad.

! Efter att handmandévreringen aterstillts och spanningen anslutits kommer
stilldon med proportionell styrsignal att kora en kalibreringssekvens.

Service
Stalldonet dr underhallsfritt.

Injustering

Ingen injustering dr nodvindig nar stilldonet monteras pa en ventil. Stilldonets
arbetsomrade bestdms av grinsldgen som automatiskt kidnner av den maximala
stéllkraften.

Stilldon avsedda for proportionella styrsignaler (ESBE art nr 2210 03 00) ér sjdlv-
kalibrerande och funktionen startas sa fort stalldonet blir spanningssatt. Funk-
tionen gor ett fullt slag for att finna sina dndlagen. Nar denna sekvens ar avslutad
bérjar stalldonet folja den inkommande styrsignalen.

Elektrisk anslutning

Se till att bryta matningsspinningen innan stilldonets lock
demonteras!

De elektriska anslutningarna finns under stalldonets képa.

Stilldonet levereras standardmassigt med 1,5 m anslutningskabel. I fall med langa
avstdnd och svara elektriska forhallanden rekommenderas en skidrmad anslut-
ningskabel nir stilldonet styrs av en 0-10 V styrsignal.

Anslutningskabeln ska skyddas mot varma rér.

Stélldonet styrs antingen med en 0-10 V eller en 0-20 mA styrsignal. Anslutnings-
plint 4 &r avsedd for 0-10 V styrsignal och anslutningsplint 5 4r avsedd for 0-20
mA styrsignal.

All elektrisk inkoppling ska goras av auktoriserad person och folja tillimplig
standard.

Kontrollera att stilldonet ansluts till avsedd matningsspinning!
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Zusammenbau

Kein Werkzeug oder Montagesatz erforderlich fiir die Montage auf dem Ventil.
Folgen Sie dieser Reihenfolge, wenn Sie den Stellmotor auf dem Ventil montieren.

o Uberpriifen Sie, ob die Aufnahme und das Gewinde am Ventil in Ordnung
und frei von Staub oder sonstigen Partikeln sind.

o Bringen Sie den Stellmotor in Stellung ,auf“ und setzen ihn auf die Ventil-
spindel.

Ziehen Sie die Uberwurfmutter am Ventil fest. Danach drehen Sie das Handrad
bis es einrastet.

Montageposition
Alle Montagepositionen sind erlaubt, aufler, daf der Motor unter dem Ventil sitzt.

Ist die mittlere Mediumstemperatur hoher als 80°C, sollten die Rohrleitungen
isoliert und der Motor horizontal montiert werden.

Uberschreiten Sie niemals die maximale Umgebungstemperatur -5 bis 55 °C fiir
den Stellmotor.

Handbetrieb
Die Stellmotoren sind mit einem Handrad fiir den Handbetrieb ausgeriistet.

Hebt man das Handrad an, wird das Getriebe entkoppelt und durch Drehen wird
das Ventil auf- oder zugefahren.

Die Position, in welcher Stellung der Motor sich befindet, kann an der Anzeige
abgelesen werden.

! Benutzen Sie das Handrad nur, wenn die Stromversorgung getrennt ist.

! Nach dem Wiedereinrasten des Handrades muf die Stromversorgung wie-
derhergestellt werden, danach fiihrt der Motor eine Selbstjustierung durch.

Wartung

Der Stellmotor ist wartungsfrei.

Einstellungen

Es sind keine weiteren Einstellungen erforderlich. Dank einer direkten Abtastung
der Stellkraft wird der Hub automatisch eingestellt.

Fiir Stellmotoren mit stetigem Steuersignal (ESBE-Teil Nr. 2210 03 00), wird die
Selbstjustierungs-Funktion automatisch begonnen, wenn der Stellmotor ange-
schlossen ist.

Diese Funktion ldsst eine vollstindige Kalibrierung zu.

Nachdem die Selbstjustierung durchgefiihrt ist, fingt der Stellmotor an, nach dem
Steuersignal zu arbeiten.

Solch eine Selbstjustierung wird auch nach einem Stromausfall, linger als 24 Stun-
den, oder wenn die der Handbetrieb betatigt wurde, durchgefiihrt.

Elektrischer Anschluf3
Bevor Sie Anderungen am Gerit vornehmen, schalten Sie die Anlage stromlos.
Die Anschlussklemmen befinden sich unter der Abdeckhaube.

Die Stellmotoren werden serienméf3ig mit einem Anschlusskabel von 1,5 m aus-
geliefert.

Fiir stetig Antriebe wird bei langen Leitungen, bzw. groflen Storeinfliissen ein
abgeschirmtes Kabel empfohlen.

Das Anschlusskabel nicht mit heiflen Rohrleitungen in Verbindung bringen.

Der Stetigantrieb kann mit einem Steuersignal von 0 — 10 V oder 0- 20 mA, betrie-
ben werden.

Die Anderung erfolgt an den Anschlussklemmen!

Die Installation darf nur durch eine qualifizierte Fachkraft laut VDE - bzw.
den ortlichen Vorschriften vorgenommen werden.

Vor Inbetriebnahme iiberpriifen Sie nochmals alle Anschliisse (Strom, Span-
nung etc.) die am Typenschild angegeben sind.
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Montage

Le montage de la vanne sur le servomoteur se fait sans outillage. Suivre les séquences
suivantes durant le montage du servomoteur sur la vanne.

o Sassurer que la tige du servomoteur et le filetage de la vanne est bien nettoyé de
poussiére et dautres particules.

«  Enfaisant touner le volant de commande manuelle du servomoteur faire monter
la tige du servomoteur dans la position de butée haute.

o Placer Iétrier du servomoteur sur le guide de la vanne et serrer Iécrou ferme-
ment.

Un serrage correct est effectué quand le servomoteur ne peut plus étre tourné sur
la vanne.

Positions de montage
Toutes les positions sont autorisées sauf celle avec le corps de vanne au dessus du
servomoteur.

Dans des applications ol la température du fluide caloporteur est supérieure a 80°C,
il est recommandé d’utiliser un isolant thermique autour de la tuyauterie. Fixer la
vanne et le servomoteur horizontalement par rapport a la tuyauterie.

Ne jamais dépasser la température ambiante, -5 bis 55 °C, préconisée pour le ser-
vomoteur!

Commande manuelle

Le servomoteur est équipé d’'une commande manuelle (volant) en version standard
qui permet une utilisation en mode manuel. En soulevant la commande manuelle
(volant) un débrayage seffectue et on peut faire fonctionner le servomoteur manuel-
lement et avec facilité.

La position de l'axe de la vanne est indiquée par I'indicateur de course situé sur létrier
dans la partie basse du servomoteur.
Le volant de commande manuelle doit étre utilisé uniquement quand l'alimen-
tation électrique est interrompue !
Quand le volant de commande manuel est laché et 'alimentation électrique est

rétablie, les servomoteurs fonctionnant avec un signal de commande en mode
proportionnel font une course compléte d’auto-adaptation!

Entretien

Le servomoteur ne nécessite aucun entretien.

Réglage

Aucun réglage nest nécessaire lors du montage du servomoteur sur la vanne. Grace
a un balayage direct de la force de sortie, les positions de fin de course sont ajustées
automatiquement selon la course de la vanne.

Pour des servomoteurs proportionnels (Voir le référence correspondante ESBE),
une fonction d’auto-adaptation se met en marche automatiquement dés que le
servomoteur est alimenté. Cette fonction commande un déplacement de l'axe du
servomoteur (et de la vanne ) sur toute sa course pour calibrer les positions de fin
de course. Quand cette fonction est terminée

Le servomoteur commence a suivre le signal de commande.

Cette fonction sexécute automatiquement aussi aprés une coupure de 'alimentation
pendant plus de 24 heures et a chaque fois que le volant de commande manuelle est
soulevé ou utilisé.

Branchement électrique

Note! Avant d’effectuer un changement ou altération dans les connections couper
Palimentation !

Les borniers de connections se trouvent sous le couvercle.

Les servomoteurs sont livrés avec un céble de connexion standard de 1,5 m. Par
contre un cable blindé est reccommandé pour des servomoteurs proportionnels 0..10
V au cas ol les signaux parasites ou électrique de forte intensité sont suspectés dans
le voisinage immédiat du moteur ou alors si une connexion électrique longue relie
le moteur au reste de 'installation.

Eloigner les cables électriques des tuyaux chauds!

Le servomoteur peut étre convertit de 0..10 V en 0..20 mA enlevant le fil conducteur
«blanc » de la borne 4 et le placer a la borne 5.

Toutes les connections doivent étre réalisées selon les normes locales en vigueur
et doivent étre effectuées par un personnel qualifié seulement !

S’assurer avant de brancher I'alimentation que la source d’alimentation correspond
bien a celle indiquée sur le servomoteur.
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Montaz

Do zamontowania sitownika nie s3 wymagane Zadne narzedzia ani zestawy adap-
tacyjne.

W celu zamontowania sitownika na zaworze nalezy:
Upewnic sie, czy wspolpracujace elementy sitownika i zaworu s3 czyste
Przy pomocy pokretta do pracy recznej ustawi¢ dzwignie sitownika w gornej
pozycji
Nasung¢ jarzmo sitownika na zawor i starannie dokreci¢ nakretke mocujaca

Po zamocowaniu, sitownik nie moze by¢ obracany wzgledem zaworu.

Pozycja montazowa

Sitownikéw nie wolno instalowaé w pozycji wiszacej (pod zaworem). Kazda inna
pozycja jest dozwolona.

Jezeli temperatura medium przekracza 80°C, zalecana jest izolacja termiczna rury.
Zawor z sifownikiem nalezy w takim wypadku zamontowa¢ poziomo.

Temperatura otoczenia nie powinna przekracza¢ zakresu -5 + 55°C!

Praca reczna

Sitowniki wyposazone sa w pokretto umozliwiajace prace reczng. Przez podniesie-
nie pokretta nastepuje rozlaczenie mechanicznej przekladni i sitownik moze by¢
obstugiwany recznie.

Aktualna pozycje trzpienia zaworu pokazuje wskaznik przesunigcia umiesz-
czony na jarzmie sitfownika.

Pokretla pracy recznej mozna uzywac jedynie po odlaczeniu zasilania!

Po zwolnieniu pokretla pracy recznej i whaczeniu zasilania, sitownik sterowany
sygnalem proporcjonalnym wykona tzw. przebieg kalibracyjny.

Obstuga
Sitownik jest bezobstugowy.

Regulacja

Nie jest wymagana zadna regulacja po zamontowaniu sifownika do korpusu za-
woru. Dzigki funkcji bezposredniego skanowania sity nacisku, pozycje skrajne sa
ustawiane automatycznie.

W przypadku sitownikéw sterowanych sygnatem proporcjonalnym (2210 03 00),
po wiaczeniu zasilania uruchamiana jest tzw. funkcja kalibracji. W czasie przebie-
gu kalibracyjnego wykonywany jest pelny ruch wrzeciona zaworu w celu ustalenia
pozycji kraricowych. Po zakonczeniu funkgji kalibracji, sitownik rozpoczyna prace
zgodnie z sygnalem sterujacym.

Funkeja kalibracji uruchamiana jest réwniez w przypadku zaniku napiecia przez
okres dtuzszy niz 24 h, a takze po zakoriczeniu pracy recznej.

Potaczenia elektryczne

Uwaga! Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac elektrycznych nalezy odlaczy¢
zasilanie!

Przylacza elektryczne znajdujg sie pod pokrywa sitownika.

Sitowniki wyposazone sa w przewdd przylaczeniowy 1,5 m. Jednakze w przypadku
sitownikow sterowanych sygnatem proporcjonalnym, a takze przy diugich pola-
czeniach, zalecane jest uzycie przewodu ekranowanego dla wyeliminowania wpty-
wu zakl6cen elektrycznych.

Przewody prowadzi¢ z dala od goracych rur!

Typ sygnalu sterujacego mozna zmieni¢ z 0 + 10 V na 0 + 20 mA, przelaczajac
biala zworke z terminala 4 do terminala 5.

Wszystkie polaczenia musza spelnia¢ wymagane standardy i moga by¢ wyko-
nywane jedynie przez personel posiadajacy odpowiednie uprawnienia!

Nalezy upewnic sie, czy warto$ci napi¢¢ odpowiadaja wartosciom wyspecyfiko-
wanym na sitowniku!
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MonTax

He ca Heo6X0oaMMY MHCTPYMEHTH ¥ CBBP3BAll, KUT P MOHTHPAHe Ha
3a/IBVDKKATa KbM BEHTHIIA.

[Toc/ef0BaTeIHOCT PV MOHTHMPAHe Ha 3a/IBVDKKATa KbM BEHTUJIA.

o YBepere ce, de INuH/ena 1 pe3baTa Ha BEHTIIA ca ToOpe MOYNCTEHN OT
Han n I[pyI‘I/[ OCTaTbhUN.

. KaTO 3aB'])pT]/ITe p’b‘{HI/IFI peryHaTop IIOCTAaBETEe IIIIMHE/IA Ha 3aBM)KKaATa Ha
TOpHa KpaliHa HO3UIINA.

» TlocraBere cko6ara Ha 3a/iBVDKKATa HA HATIPAB/LABALLY JIETAllI HA BEHTIIA
U 3/IpaBO 3aTerHeTe BIHTA Ha KAIladeTo.

Koraro e 3aTernara 3[paBO 3aiBJDKKaTa HE MOXE [ja C€ 3aBDPTU HA BEHTU/IHOTO
TAIO.

Mosuuun 3a moTax

Beuukn MIO3MLMM 32 MOHTAXX C€ IMO3BOJICHM OCBE€H KOraTo 3aJIBVIXXKAaTa € I11o[
BEHTUJIHOTO TAIO.

B npunoxxenus cbe cpefHa Temmneparypa Hajpi 80 °C ce mperopbyuBa yrnorpebara
Ha TOIUIMHHA M30/1alis OKoo Tpboute. [TocTaBeTe BeHTNIA 1 3a/iBVKKATA
XOPU3OHTA/IHO Ha TpbOaTa.

Huxora He HajiBUIIaBaiTe MaKCYManTHaTa OKOJTHA TeMIIepaTypa, -5 to 55°C, Ha
3aj[BYOKKaTa!

PbuHo 3apBuxBaHe

3aJIBI/I)KKI/[Te ca CHa6HeHI/I C PPYEH PETYNATOP KaTO CTAHAAPT, KOETO ITO3BOJIIBA
PDIHO 3a7IBMDKBaAHE. C TIOBANTAHETO HA PBUYHNA PETYIATOP MEXaHNIHOTO
3aBIVDKBAaHE C€ MIBK/IIOYBA M CJIEN] TOBA 3a/IBVDKKaTa MOXKE 1a Pa6OTI/I PBYHO.

Peannara IO3NIMA HAa BEHTUITHUA H_U/I(bT € II0Ka3aHa Ha XO[OBUA NHAMKATOP
PasIonOXKeH Ha ckobara Ha 3aIBVD>KKATa.
! ismon3Baiite PDHUYHHIA pEryIaTop CaMO KOraro 3aXpaHBaHETO € U3SKITIY€HO.

! Cirep KaTo 0CBOOOAMTE PHYHMA PETyIaTOp ¥ OTHOBO BKIIOUMTE
3aXpaHBAaHETO C IPOMOPIVIOHAIEH KOTPOTI, 1ije Ce M3BBPIIV CAMOHACTPOIIBaL],
xof.

Mopopbxka

3aI[BVI)KKaTa HE ce Hy>X[lae OT MOAAPbKKa.

HacTtpoiika

Hsama HY>KZia OT perynnpaHe nNpy MOHTMPAaHE Ha 3aiBM)KKaTa KbM BEHTU/THOTO
TAO. Bnaronapeﬂme Ha IMPEKTHOTO aHAIM3MPAHE Ha CyjlaTa Ha MOILITHOCTTA,
Kpaf/'IHI/ITe TIO3MLIMI HA 3aABVDKKUTE Ca HACTPOCHM aBTOMATUYIHO CIIOpen
OTpaHMYNTETHNUTE IIO3ULINY HA BEHTU/INTE.

Hsama HY>XZja OT peryanpane nNpy MOHTMPAaHE Ha 3aiBM)KKaTa KbM BEHTU/THOTO
TAIO. Bnaronapeﬂne Ha IMPEKTHOTO aHA/IM3MpPAaHE Ha CyjlaTa Ha MOIITHOCTTA,
KpaﬁHMTe TIO3MLIMN HA 3aABVDKKUTE Ca HACTPOCHM aBTOMATUYIHO CIIOpeN
OTrpaHMYINTETHNTE ITIO3ULINY HA BEHTU/INTE.

TakoBa KanubpupaHe ce USBBPIIBA CBIIO C/Ief| CIMpPaHe Ha 3aXPaHBAHETO C
IIPOI'B/KUTEMTHOCT Hajl 24 Yaca M Cjefi IIOBUIaHe VM U3II0/I3BaHe Ha PBYHMA
perymatop.

EJ'IBKTpI/Il-IeCKI/I BPBb3KN

3ab6enexxka! Ipeny ga HanmpaBuUTe IPOMAHA WM CMAHA BbB BPB3KNUTe
U3KTI0YeTe 3aXpaHBaHeTo!

CB’bpSBaIlU/ITC KJIEMI C€ HaMMPaT 1107, KaIllaka.

3apBIDKKKTE ca cHabfieHN ¢ 1,5 MM CTaHIapTeH CBbp3Ball Kaben. Bprpexkn
TOBa € HeOOXO/MM 3aILMTeH CBBP3BALLl Kabell 32 3a/IBVOKKY C IIPOMOPLIOHATHO
ynpasnenue 0 — 10 V B crry4aii Ha TOKOB yjap MM OTAaeueHa BPb3Ka.

CeppsBaiys Kaben TpsA6Ba fja e fajned OT ropeuure Tppom!

3azBIDKKaTa MOXe fja ce mpucrocobu ot 0- 10 V koHTposeH curHan go 0-20 mA
CHTHAJI Ype3 IIpeMecTBaHe Ha 6ensi IPOBOAHMK OT KileMa 4 Ha Kiiema 5.

Bcnuky Bpb3Ku TPsAOBa Aa OTTOBAPAT HA CTAHAAPTHUTE M TPAGBa fa ce
M3BHPIIBAT CAMO OT YI'BTHOMOMIEH TuIal

VBeperte ce, ye 3aXpaHBAL[OTO HANIPEKEHME OTTOBAPA Ha CTOITHOCTUTE
MOKa3aHM Ha 3aiBMOKKaTa!
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